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1 Q Tlacitko nahoru Km/H Rychlost jizdy v km/h

2 [ D | Tlacitko zapnuti/potvrzeni MFH Rychlost jizdy v mph_

3 v | Tlacitko doli " MXS Maximalni rychlost

4 ASSIST Sila prislapu PAS AVS Primérna rychlost

5 (o Indikator kapacity aku Em Vzdalenost v km

6 CRUISE Funkce tempomatu Mil Vzdalenost v milich

- PAS Funkce prislapu 12 | DST vzdalenost jedné jizdy

. ™ Cas jedné jizdy oDO Celkova vzdalenost

TT™ Celkovy Cas jizdy VoL Mapéti aku

9 | THROTTLE Funkce akceleratoru 13 @) Indikace brzdy

10 ﬁ Fomoc k dadeni kola do 8km/h | 14 = Podsviceni a svétla
Predmluva

Tento manudl vadm pomiize sprdvné namontovat, nastavit a pouzivat LCD displej K-LCDS.
Vyznacuje se velkou mirou nastavitelnosti parametrii pfes menu displeje a kompaktnimi rozmeéry.
Montuje se na levou stranu fiditek priméru 22,2mm.

Zapnuti/vypnuti systému

Ujistéte se, Ze je zapnuty akumulator, a dlouze stisknéte tlacitkoE@Maz se  rozsviti  disple;.
Dlouhym stiskem tlacitka K88 se systém opct vypne. Automaticky se systém vypne po 5 minutdch
necinnosti systému.

Piepinani mezi jednotlivymi obrazovkami s udaji
Kratkym stiskem tlacitka Bl se piepinaji tfi zakladni obrazovky s riiznymi zobrazenymi tdaji.

Udaje, které se méni dle obrazovky:

Obr, 1 — aktudlni rychlost, doba jizdy (TM) + najeta vzdalenost od posledniho resetu (DST)
Obr. 2 — primérna rychlost (AVS), celkem doba jizdy (TTM), celkem najeta vzdalenost (ODO)
Obr. 3 — maximalni rychlost (MXS), celkem doba jizdy (TTM), napéti na akumulatoru (VOL)



Prepinani intenzity priSlapu PAS

Intenzitu pfiSlapu lze regulovat pomoci tlacitek se Sipkami UP a DOWN. V zakladnim nastaveni
nabizi systém 5 stupiii pfipomoci. Pocet stupiiti 1ze ale zménit v nastaveni. Po vypnuti a opétovném
zapnuti systému se stupen piipomoci vrati na naposledy nastavenou hodnout. Opét lze zménit
v nastaveni displeje.

Funkce vedeni kola rychlosti 6 km/h
Tato funkce se aktivuje trvalym stlacenim Sipky doli DOWN. Dokud je Sipka stlatend, motor
pomaha rychlosti 6 km/h. Po uvolnéni tlacitka se motor zastavi.

Funkce tempomatu

Dlouhym stiskem Sipky dolt DOWN pfi rychlosti vyssi, jak 7 km/h, aktivujete tempomat (vykon
motoru se zafixuje na aktudlni poloze akceleratoru a neni tedy nutné ho dale drzet). Na disple;ji
se zobrazi misto stupné¢ PAS pismeno C a napis CRUISE. Tempomat se deaktivuje stiskem
brzdovych pacek nebo libovolného ovladaciho tlacitka.

Pozn.: implicitné je tepomat v nastaveni vypnuty a je treba ho aktivovat prenastavenim hodnoty C7
v menu na 1 viz nize.

Podsviceni displeje
Dlouhym stiskem Sipky nahoru UP se aktivuje a také deaktivuje podsviceni displeje, ptfipadné se
aktivuji / deaktivuji pfipojend LED svétla, jsou-li namontovana.

Resetovani najeté vzdalenosti (DST) a doby jizdy (TM)

Pro reset hodnot vyckejte minimalné 20 sekund od zapnuti systému a stisknéte po n¢kolik sekund
soucasn¢ Sipu nahoru UP a dolt DOWN. Resetované hodnoty zacnou blikat. Pokud nepodniknete
po dobu 5 sekund Zadnou akci, systém se vrati nd uvodni obrazovku bez resetu hodnot. Aby
k vynulovani doslo, stisknéte béhem blikani hodnot tlacitko oy .

Pozn.: udaje celkové najeté vzdalenosti (ODO) a celkového casu jizdy (TTM) nelze smazat.

Indikace stavu nabiti akumulatoru

Displej je nastaven pro napéti 36V. Pomoci paremetru v menu PS5 Ize ménit viz déle. Pokud je
kapacita akumulatoru pies 70%, sviti vSechny ctyfi stupné indikéatoru, pokud klesne pod 15%
kapacity, stupné€ indikatoru jiZ nesviti.

Pokud je akumuléator vybity a blizi se mezni hodnoté podpétové ochrany nastavené na fidici
jednotce, ramecek indikatoru zacne blikat.

Chybové kody
Pokud dojde k néjaké chybég, kterou dokaze tidici jednotka pohonu diagnostikovat, je jeji €islo
nasledujicim zptisobem zobrazeno na displeji.

Tabulka nej¢astéisich chybovych hlasek:

Kod chyby Popis

01 info Chyba plynové packy — zkontrolujte nebo odpojte akcelerator

03 info Chyba hallovych sond v motoru — zkontrolujte konektory hall sond

06 _info Chyba tidici jednotky, zkrat baterie nebo motoru — vyhledejte neprodlen¢ servis
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Zakladni nastaveni systémovych parametru

Pro vstup do zékladniho menu nastaveni zapnéte displej tlacitkem EBla  neprodlené  stisknéte
dlouze soucasn¢ Sipku doli DOWN a nahoru UP. Objevi se blikajici symbol s nastavenim
maximalni rychlost (MXS — legalni maximalni rychlost systému je 25km/h, pozor z vyroby je ale
nastaveno na vice!). Pomoci Sipek nastavte pozadovanou hodnotu a stiskem tlacitka E&J
piejdéte na dalsi hodnotu nastaveni.

Nastaveni maximalni rychlosti

Implicitn€ je nastaveno na 72 km/h, coz ale neznamena, ze systém pojede az tak rychle. Rychlost je
zavisla na typu motoru a jeho maximalnich otackach na dané napéti. Hodnota 72 km/h tedy v praxi
znamena, ze rychlostni limit je na maximum moznosti motoru.

Aby bylo mozné systém provozovat dle vyhlasky 341/2014 MD, ptipadné novelizaci, nebo vétSiny
ostatnich restrikci (nutno se sezndmit s aktualn¢ platnou legislativou), je nezbytné maximalni
rychlost nastavit na 25km/h. Za toto nastaveni zodpovida provozovatel kola!

Primér kola

Vyberte odpovidajici primér vaseho kola, aby displej korektné zobrazoval rychlost a ujetou
vzdalenost. Rozmézi 6-28 palct. Ridici jednotka odegita rychlost z hall sondy integrované v
motoru. Neni tedy tfeba zadny externi rychostni senzor.

Nastaveni jednotek
Zde 1ze nastavit preferované jednotky pro vzdalenost (km, mile), rychlost (kmh, mph) a teplotu
(°C, °F).

Pokrocila nastaveni systémovych parametri

Pro vstup do menu postupujte podle navodu pro vstup do zikladnich nastaveni. Tlacitkem KGN
se presunte na konec zékladnich nastaveni, kdy Zadny z parametra na displeji neblika. Nyni opét
soucasn¢ stisknéte Sipku nahoru UP a Sipku dolii DOWN. Na spodni hrané displeje zacne blikat
parametr P1 pokrocilych nastaveni.

Po nastaveni vSech hodnot sekce P se opét ocitnete na posledni obrazovce této sekce, kde zadny
parametr neblikd. Znovu stisknéte soucasné Sipku nahoru UP a doli DOWN a pfejdete tak
do hlubsi Grovné nastaveni parametri sekce C. VSechny nastavené hodnoty muzete kdykoliv ulozit
a nastaveni opustit dlouhym stiskem tlacitka GN .

Pokud si nebudete prat zménéné hodnoty nastaveni ulozit, nechte displej 1 minutu bez ¢innosti
a vrati se na uvodni obrazovku bez ulozeni novych hodnot.
Pokud je tieba uvést nastaveni na tovarni hodnoty, nastavte na parametru C10 ,,y*“ a ulozte.

Nastavovani hodnot parametri sekce P

Kdd | Popis Rozsah | Vysvétlivky Poznamka

P1 | Charakteristika | 1-255 |Soucin pfevodového poméru motoru a|Motor DWG7 - 86
motoru poétu magnetd rotoru, u pfimych motort
bez ptevodovky tedy jen poCet magnetd

P2 | Pulzni signaly 0-6 | Pocet pulzii hall sond motoru za otacku. | U motort s volnobézkou a internim
motoru Ovliviiuje méfenou rychlost z hall sond. senzorem ponechte nastaveni na 1.

P3 | Nastaveni PAS 0-1 0 - ,,speed control” - chovani klasického | Nutno vyzkouset, ktery rezim bude
rezimu PAS snimace jezdci vice vyhovovat.

1 — imitation torque control” - simulace
chovani torzniho snimace
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P4 Nastaveni 0-1 1 - ,zero startup® okamzitd funkce | Spolu se souvcisejicim parametrem
rezimu akceleratoru z nulové rychlosti C4 lIze akcelerator nastavit dle
akceleratoru 0 - ,,non zero startup - akcelerator funk¢ni |restrikei legislativy dané zemé
aZ po rozjezdu pouziti.
P5 Kalibrace 0-40 |0 — vypnutd indikace stavu akumulatoru. | Pro 36V akumulator nastavte na 12
méfeni stavu Ostatni hodnoty umoznuji korekci indikace |[nebo v okoli této hodnoty dle
akumulatoru akumulatoru. konkrétniho akumulatoru.

Nastavovani hodnot parametri sekce C

4

Kod | Popis Rozsah | Vysvétlivky Poznamka
C1 Nastaveni 0-7 | Detaily nastaveni popisuje tabulka ¢. 1 nize | Umoziuje zménu sméru reakce PAS
magnetického na otdCeni klik a nastaveni PAS
kotoucku PAS podle poc¢tu magnetti kotoucku

C2 | Kodovani fazi 0-7 |VSechny dodavané¢ motory musi mit|Doporucujeme  toto  nastaveni

motoru nastavenou 0 — bézny motor nemenit

C3 Doladéni 0-8 |Od pozvolné reakce PAS senzoru pii|Nastavit dle pozadavku jezdce.
citlivosti PAS zméné stupné (0) az po rychlou reakci (8) | Pozvolné reakce pro klidné jezdce,

rychlé reakce pro agresivni jizdu

C4 Rezim 0-5 | Detaily nastaveni popisuje tabulka ¢. 2 niZe | Souvisi s nastavenim parametru P4,
akceleratoru umoziuje nastavit akcelerator dle

restrikci dané zemé

C5 Maximalni 0-10 | Detaily nastaveni popisuje tabulka ¢. 3 nize | Implicitné nastaveno ma max. (10),

pracovni proud 1ze touto volbou vykonové stahnout
jednotky dle potieby v n€kolika krocich

Cé6 Intenzita 1-5 Od nejtmav§iho (1) po nejsvétlejsi | Idealni sttedni ~ hodnota 3.
podsviceni (nejintenzivngj$i) podsviceni displeje (5) | Podsviceni displeje nutno rucné

displeje zapnout viz navod vyse.

C7 Tempomat 0-1 0 — funkce tempomatu neaktivni Ovladani tempomatu viz navod
(CRUISE) 1 — funkce tempomatu aktivni vySe. Doporucujeme aktivovat jen

pokud jsou zapojeny odpojovace
motoru na brzdach - bezpecnost

C8 Indikace 0-1 0 — vypnuto Pouzitelné pouze u motord s

teploty motoru 1 - zapnuto integrovanym teplotnim cidlem. U
nasich motord nastavte na 0.

C9 | Zabezpeteni 0-1 |0 — vypnuto Vyzve uZivatele k zadani PIN kodu
LCD displeje 1 — zapnuto po zapnuti displeje. Bez kdédu se
PIN kédem + tfi znaky PIN kédu v rozsahu 000-999 systém neaktivuje.

C10 Reset do n-y | n-— ponechat ptivodni nastaveni V ptfipadé chybné nastavenych
tovarniho y - reset vSech nastaveni na tovarni|parametri, pouZijte tuto moznost.
nastaveni hodnoty

C11 | Kopirovani 0-2 |0 —rezim kompatibilni s novymi verzemi |Pouzivda se pouze, pokud se
nastavenych 1 — rezim nekompatibilni nastavuje vetSi serie displeji na
parametri 2 —rezim klonovani nastaveni stejné paramerty. Ponechte
LCD displeje nastaveno 0.

C12 Korekce 0-7 | Detaily nastaveni popisuje tabulka ¢. 4 nize | Umoziiuje drobné doladit mezni
podpétove hodnotu napéti podpét'ové ochrany,
ochrany aku tedy kdy ma fidici jednotka

akumulator odpojit.

C13 | Rekuperace 0-5 Detaily nastaveni popisuje tabulka €. 5 nize | U motorti s volnobézkou nelze.
regenerativni

brzdéni
C14 Sila PAS 1-3 1 — niz$i pomoc motoru pii $lapani Nastaveni intenzity PAS pifipomoci
rezimu 2 — stfedni pomoc (implicitné nastaveno) | dle preferenci jezdce. Doporucuje se
3 — vétsi pomoc motoru stfedni hodnota.
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Tabulka ¢. 1 — C1 — nastaveni magnetického kotouc¢ku PAS
Nastavte podle po¢tu magneti na vasem kotoucku PAS. Podle jejich poctu také namontujte PAS

magneticky kotoucek ve spravné orientaci.

Smér otaceni / pocet | Hodnot | Citlivost Smér otaceni/ | Hodnot Citlivost
magneti aCl pocet magneti aCl
00 standard 05 standard
Vpied / 5 magnett 01 nizka Vzad / 6 magnett 06 nizka
02 nejnizs 07 nejnizs
00 vysoka 05 vysoka
Vpied / 8 magnetl 01 standard | Vzad /10 magnett 06 standard
02 nizka 07 nizka
00 nejvyssi 05 nejvyssi
Vpied / 12 magnet 01 vysokd | Vzad/ 12 magneti 06 vysoka
02 standard 07 standard

Tabulka €. 2 — C4 — rezim akceleratoru

Nastaveni funkce akcelera¢ni packy dle legislativy dané zemé¢, kde je systém provozovan. Souvisi

s nastavenim parametr P4.

Hodnota

C4 Pokud je hotnota P4 =1

Pokud je hodnota P4 =0

0 limitu aktudlniho PAS stupné i bez

Postupné ptidavani vykonu z 0 km/h do

Postupné pridavani vykonu do limitu
aktualniho PAS stupné jen po rozjezdu na

bez omezeni

Slapani Slapéani

1 Postupné piidavani vykonu z 0 km/h do | Postupné ptidavani vykonu do 6 km/h jen po
6 km/h rozjezdu na Slapani

) Postupné piidavani vykonu z 0 km/h do |Postupné ptidavéani vykonu do 25 km/h jen po
25 km/h rozjezdu na Slapani

3 Postupné pfidévani vykonu z 0 km/h Akceleraéni packa je neaktivni

4 limitu aktuélniho PAS stupné i bez
Slapani

Postupné piidavani vykonu z 0 km/h do

Postupné ptidavani vykonu do limitu
aktualniho PAS stupné jen po rozjezdu na
Slapani — akcelerator funguje jen, kdyZ se stale
Slape

5 Stejné, jako hodnota 4

Stejné, jako hodnota 4
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Tabulka ¢. 3 — C5 — maximalni pracovni proud jednotky
Z vyroby je fidici jednotka nastavena na maximalni vykon, tedy maximalni vystupni proud dle
Stitku na téle jednotky. V urcitych situacich je ale vhodné (dle preferenci jezdce) nebo nutné (dle

parametrii pfipojeného motoru) vykon fidici jednotky redukovat. K tomu slouzi nastaveni hodnoty
Cs.

Hodnota C5 Maximalni proud (A)

00 nedefinovano

01 nedefinovano

02 nedefinovano

03 Maximalni proud déleny 2,00
04 Maximalni proud déleny 1,50
05 Maximalni proud dé¢leny 1,33
06 Maximalni proud dé€leny 1,25
07 Maximadlni proud d€leny 1,20
08 Maximalni proud déleny 1,15
09 Maximalni proud déleny 1,1

10 Maximalni proud jednotky

Priklad: Pokud je napriklad maximalni proud jednotky 154 a nastavime hodnotu ¢. 03, bude
maximalni proud 15/2 = 7,5A.

Tabulka ¢. 4 — C12 — korekce podpét'ové ochrany akumulatoru

Umoziuje doladit hodnotu mezniho napéti, pfi kterém fidici jednotka vypne systém, aby ochranila
akumulator pied podbitim. Vétsina modernich akumuléator ma svou vlastni ochranu podbiti, ale pro
ptipad pouziti napiiklad olovénych akumulétorti bez vlastni elektroniky nebo pro zdvojeni této
dulezité ochrany je vhodné ji adekvatné nastavit 1 na fidici jednotce kola.

Hodnota C12 Minimalni napéti 36V akumulatoru (V)

0 28V

1 28,5V

2 29V

3 29,5V

4 Vychozi hodnota - 30V

5 30,5V

6 31V

7 31,5V

Dovozce, firma E-POHONY Sikula s.r.o., si vyhrazuje pravo na zmény funkci displeje, popsanych
v tomto manudlu, bez ptedchoziho upozornéni. Dovozce nenese odpovénost za nastaveni
a provozovani systému v rozporu s lokalni legislativou. V piipadé technickych dotazii nebo servisu,
kontaktujte svého prodejce.
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