Ridici jednotka GM - Magic 50A (rev.328)
pro motory 24V, 36V a 48V — uhel hallovych sond 60°, 120° max. 1000W

Navod k obsluze

Vlastnosti:

*,,Tempomat* — automatické udrZzovani prednastavené¢ intenzity akcelerace
*Programovatelnad skrze PC pro individualni nastaveni parametri (nutné USB interface, neni
soucasti baleni, mozno ptikoupit)

* Automatické ptepnuti do bezsenzorového rezimu v pripadé selhani hallovych sond motoru.
* Motorova brzda (aktivuje se pouze pii stlaceni brzdovych pacek) — brzdéni motorem
*Eliminuje vypadky zptisobené selhanim dalSich ovladacu

*Pracuje s riznymi napétimi: 24V, 36V, 48V

*Podpora PAS s moZnosti nastaveni intenzity pedalového asistenta (pouze pies USB)
*Signalizace chybovych stavll pipanim sirénky

* Podpora zpétného chodu motoru (couvani) - pouze u motori bez volnobézky

* MozZnost piipojeni motorti s thlem hallovych sond 60° i 120° (nastavitelné pies USB)
*Nadproudové ochrana

* Ochrana proti podbiti akumulatoru

* Vysoka spolehlivost

*Robustni konstrukce

* Konektorové zapojeni

Standardni prisluSenstvi jednotky:
—propojovaci kabelaz s konektory
—siréna

Dopliikové prisluSenstvi (neni soucasti baleni):

—multispinac s tlacitkem ovladani jizdy a tlacitkem sirény

—multispinac¢ PAS s kolébkovym vypinacem, tlac¢itkem tempomatu a sirénky

—PAS senzor Slapani

—elektronické brzdové packy

—oto¢ny nebo packovy akcelerator

—USB interface pro nastaveni parametrii jednotky pies PC (vykon, rychlost, rychlost akcelerace...)
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Rozmisténi vystupnich konektoru lednot

' Silové konek

Poznamka:
K silovym konektorim pro pfipojeni akumulatoru (Battery B- a B+) je v sad¢ s fidici jednotkou
dodavan mezikus kabelu s protikusem konektoru.

Do jednotky

K akumulatoru
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Tento mezikus slouzi k napojeni kabeldze od baterie. Pro napéjeni jednotky pouzijte vzdy tento
mezikus a az na jeho druhou stranu upravte vlastni kabelaz! Pokud dojde ke Spatnému napojeni a v
dasledku velkych prochazejicich proudi se vlivem vétSiho prechodového odporu konektor
vyhteje/vypali, sta¢i jen vyménit cely mezikus. V pripadé napojeni kabeliZe primo na
jednotku hrozi p¥i pfehiti spoje poskozeni nebo zni¢eni jednotky a na takovéto poskozeni
nebude uznana zaruka!

Ze stejného divodu nezkracujte silové kabely fazi motoru! Je na nich nalisovany
kvalitni FAST-ON konektor, se kterym nehrozi vypaleni spoje. Pokud takové zkraceni bez

kvalitnich lisovacich klesti provedete, Ztracite zaruku na ridici jednotku i motor!!!

V baleni spolu s jednotkou a mezikusem kabelu jsou i dva pary plechovych pocinovanych dutinek
FAST-ON + plastova dvojkrytka. Jeden par je ur€en pro prifez kabelu 1,5 — 2,5mm?, druhy par pro
priiez vodice 4 — 6 mm?

kabel 4-6mm2  kabel 1,5-2,5mm2

Tipyv pro spravné napojeni silové kabelaze na pribalené konektory:

1) Zvolte spravné dutinky FAST-ON vzhledem k prufezu Vaseho kabelu

2) Pouzijte pouze nezoxidovany kabel — licnu (oxidace znacné zhorSuje kvalitu a zvySuje odpor
spoje) Pro motory 250W volte prifez vodi¢e min. 2,5mm?, pro motory do 1000W 4mm?®.

3) K lisovani dutinek na vodi¢ pouzijte jen kvalitni lisovaci klesté, aby byla zajisténa kvalita
spoje. Pokud pouZijete naptiklad jen kombinacky, spoj se Vam za €as vyhieje a zni¢i!!! Spoj
1ze rovnéz provézt pajenim, v tomto piipadé doporucujeme pii pajeni pouzit vhodnou pajeci
kapalinu, cin s chemickym tavidlem (ne kalafunou) a spoj zbytecné pajeckou nepiehiivat,
aby nedoslo ke skiehnuti cinu.

4) Vznikly konektor na kabelu nyni zacvaknéte do pfilozeného plastového téla tak aby byla
zachovana spravna polarita napéti!!! (Cerveny kabel -plus pol, Cerny kabel — minus pol)
Rozpojovani konektoru v budoucnu provadéjte uchopenim za toto plastové t€lo konektoru,
nikdy netahejte ptimo za kabely!!!
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Zapojeni systémové kabeldZe jednotky:

Cerny 3x - akcelerator _j"; Modrozeleny - tempomat

Cerveny - sirénka | N \

“ : sk Fialovy - brz
e ksl 2 alovy - brzdy
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= |
Zluty - [ : \,
indikator/ /
napajeni
svetel
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m - r
w Cerny - reverz

Systémovy
konektor

Vyznam a popis jednotlivych konektoru jednotky:

1. Konektory svazku kabelu signalového konektoru pro pripojeni externich ovladaci:
a) THROTTLE - akcelerator (Cerny konektor, 3piny): pro pfipojeni akceleratoru
cerveny drat — napajeni akceleratoru (+5V)
zeleny drat — vystupni signal akceleratoru (0 az +5V)
¢erny drat — zem (GND)
b) REVERSE - zpétny chod (Cerny konektor, 2piny): pro pfipojeni tlacitka zpétného
chodu. Zkratovanim kontaktii dojde k aktivaci zpétného chodu
¢) CRUISE - tempomat (zeleny konektor, 2piny): pro pfipojeni tlaitka ovladani jizdy.
Zkratovanim kontakti dojde k aktivaci
d) BRAKE - brzdy (fialovy nebo modry konektor, 2piny): pro pfipojeni brzdovych pacek.
Zkratovanim kontaktii dojde k odpojeni akcelerace a zapnuti brzdéni motorem.
e) +V DC (Zluty konektor, 2piny): napajeci napéti naptiklad pro LED ukazatel stavu nabiti
baterie nebo svétel (jisténo pridavnou vratnou gelovou pojistkou na kabeldzi).
cerveny drat — plus pol akumuléatoru (+VDC)
cerny drat — zem (GND)
f) HORN - sirénka (Cerveny konektor, 2piny): pro pfipojeni tlacitka sirénky. (piezoménic)
Zkratovanim kontakti dojde k aktivaci
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2. Konektory primo na jednotce:
a) silovy konektor Battery B- : pro piipojeni ( - ) polu baterie (Cerny drat)
b) silovy konektor Battery B+ : pro pfipojeni ( + ) polu baterie (Cerveny drat 24-48V DC)
¢) silovy konektor Motor Mb : pro pfipojeni zeleného dratu faze motoru
d) silovy konektor Motor Mc : pro pfipojeni modrého dratu fize motoru
e) silovy konektor Motor Ma : pro pfipojeni Zlutého dratu faze motoru
f) signalovy konektor (12pint): pro pfipojeni svazku kabelil s konektory ovladaci,
popiipad¢ pro ptipojeni USB kabelu
g) signalovy konektor PAS (3piny): pro pfipojeni senzoru PAS.
P1 —napéjeni PAS senzoru +5V
P2 — zem (GND)
P3 — vystupni signal z PAS senzoru (0 az +5V)
h) signdlovy konektor Hall (5 pinll): pro pfipojeni signalového vodic¢e motoru
Ha — vystupni signal hallovy sondy zluté faze motoru
Hb — vystupni signél hallovy sondy zelené faze motoru
Hc — vystupni signdl hallovy sondy modré faze motoru
H- - zem (GND)
H+ - napajeni hallovych sond motoru (+5V)
1) konektor se symbolem reproduktoru (2piny): pro pfipojeni externi sirénky (piezoménic)

Diagram zapojeni:
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Ovladani jednotky:

1.Normalni jizda: Postupnym stlacenim packy, poptipad€é oto¢enim rukojeti akcelerdtoru muizete
plynule regulovat vykon a tim i rychlost motoru.

2.Tempomat: Béhem jizdy si paCkovym, popiipad¢é otoénym akceleratorem nastavte pozadovanou
uroven vykonu. Stisknéte jednou Cervené tlaitko ovladani jizdy a tato uroven se fixuje do chvile,
nez stisknete brzdové packy nebo znova Cervené tlaCitko ovladani jizdy. Tempomat 1ze obdobné
pouzit i pii jizd€ s pedalovym asistentem (PAS).

3.Jak postupovat pri selhani hallovych senzorii v motoru: pokud jednotka detekuje chybu hall
senzorll v motoru, signalizuje to 2x pipnutim a automaticky piejde do rezimu kontroly bez sond.
Jednotka v tomto rezimu umi rozjet i stojici motor, (u starSich jednotek to nebylo moZné) nicméné
rozjezd neni tak plynuly jako s hallovymi sondami a mize dochazek k cukéni — to je v tomto rezimu
zcela normalni. Také maximdlni rychlost motoru je bez sond o néco nizs§i a motor mize byt

v

4.Jak postupovat pii zavadé elektrickych brzdovych pacek: pokud nefunguji elektrické brzdové
packy spravné, (vnitini spina¢ je napiiklad stale sepnut, nebo je vlivem kolize zkrat v kabelazi)
odpojte konektor brzdovych pacek z tidici jednotky (modrofialovy konektor). V tomto stavu vSak
jiz jednotka nebude reagovat na stisk brzdovych pacek a je tomu tfeba ptizplsobit styl jizdy,
vzhledem k Vasi bezpec¢nosti.

!!! Upozornéni: !!!

V piipad¢ jizdy na kole s odpojenym nebo vypnutym akumuldtorem odpojte od jednotky konektor
brzdovych pacek, aby nemohlo dojit ke spusténi motorové brzdy. V opac¢ném piipadé¢ mize dojit
k poskozeni fidici jednotky pfepétim z motoru (energie z motoru se nema kam odvadét).
Na takovouto zavadu potom nebude uznana zaruka!

Ze stejného dlivodu také doporucujeme pies vypina¢ akumulatoru instalovat diodu 100V/20A, ptes
kterou brzdénim vygenerovany proud proteCe do akumuldtoru, i kdyz je vypina¢ akumuldtoru
vypnuty (viz diagram nize).

Diode
100V 20Amps

Controller Internal Battery Pack

WWwW \\ZC*DOI]O]],C/



Vyznam jednotlivych chybovych pipnuti jednotky a moZné odstranéni poruchy:

1. Jednotka pipne 2x: Chyba hallovych sond — vadna hallova sonda v motoru nebo pieruSena
signalni kabelaz od motoru k fidici jednotce — zkontrolujte konektory, pokud budou vsechny
spravné spojeny, kontaktujte prosim svého prodejce.

2. Jednotka pipne 3x: Chyba akceleratoru — vadna hallova sonda akceleratoru nebo pierusena
kabelaz od akceleratoru k fidici jednotce. Zkontrolujte konektory, pokud budou vSechny
spravné spojeny, kontaktujte prosim svého prodejce.

3. Jednotka pipne 5x: Interni chyba fidici jednotka — kontaktujte svého prodejce a odeslete Vasi
jednotku na opravu. K této zavad¢ mize dojit v pripad¢€ zapnuti motorové brzdy pii jizdé na
kole bez baterie nebo s vypnutou baterii.

4. Jednotka pipne 6x: Prehtati jednotky — vypnéte napajeni a nechte jednotku vychladnout

Upozornéni: Ridici jednotku chraiite pied piimym kontaktem s vodou nebo nadmérnou vlhkosti!

Na zoxidovanou jednotku nelze uplatnit zaruku!

Upozornéni: Ridici jednotku nerozebirejte, ani do ni nijak nezasahuite a jeji obal neupravuijte!
Na jednotku po zasahu uzivatele nelze uplatnit zaruku!

Poznamka: pii likvidaci nevhazovat do bézného odpadu, ale odevzdat na sbérném misté
elektroodpadu viz. www.remasystem.cz

Nastaveni jednotky pres USB interface pomoci programu Personalized Setting Unit 1.1.

Program Personalized Setting Unit 1.1. slouzi k nastaveni a zmén¢ parametrti fidici jednotky Magic
pies USB interface. Program lze zdarma stahnout ze stranek www.e-pohon.cz z karty produktu
,USB interface pro externi jednotku Magic ,,

Po instalaci a spusténi programu se Vam zobrazi hlavni okno programu (viz.obrazek nize).

¥ Personalized Settings Uint1.1 X
~Configurable Parameter ~File
~MaxCurrent——— - Motor Voltage ——————————— _open |
Continuaus:; ISO A 1~304 L Save As |
Pegk: |50 A 1~504 | [FHD ¢ d—
Speed Scale:  100% lTHE
FMotor Type ———————————————— | Min 4 *| Max Connect I

& FWD  REV

P REV GetConfig |

© OC (hrushed)

& BLOC (brstiess) ‘ & Enable Disable ‘

Factory Setﬁﬂgl

‘ Phase . @& % 603 ‘ Mocie: Immed ¢ Unimm -
Disconnect I

Speed Scakr 100%
PAS Min <| v Masx

‘ tevel @ Low  Mid  High ‘

‘ Sound. @ On  © Off ‘ | Storefsavel

| Diregtion. & FWD " REY |

- Brake
Regen Brake: 50%

Acceleration: 85% Exit
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Spojeni PC s jednotkou provedeme pomoci USB interface, které je mozné jako ptisluSenstvi
objednat u Vaseho prodejce nebo pifimo na www.e-pohon.cz.

Upozornéni:
Jednotka musi byt pFi programovani zcela odpojena od napajeciho napéti akumulatoru,

napajeni pri programovani je FeSeno primo pres USB interface. V opa¢ném pripadé hrozi
znifeni jednotky. Na takovouto zdvadu nelze uplatnit ziruku!

Popis jednotlivvch tladitek a funkci programu:

Pole ,,File*“: Open: SlouZi k nacteni dfive uloZenych parametrt jednotky
Save As: Slouzi k uloZeni pravé zobrazenych parametrii programu na pevny disk
pocitace.

Pole ,,Command“: Connect: Slouzi k navazani spojeni s pfipojenou fidici jednotkou
GetConfig: Slouzi k nacteni hodnot z fidici jednotky
Factory Setting: Slouzi k nacteni tovarnich hodnot
Disconnect: Slouzi ke zruseni spojeni s fidici jednotkou

Pole ,,Configurable Parameter*:
Max Current: Continuous: nastaveni maximalniho trvalého proudu motoru:

Peak: nastaveni maximalniho Spickového proudu motoru
Motor Type: Nastaveni zdkladniho sméru, typu a tthlu fazi hallovych sond motoru (vSechny
motory z www.e-pohon.cz jsou typu BLDC a maji uhel sond 120°)
PAS: Level: Nastaveni sily pomoci v reZimu piiSlapového senzoru (Low-nizka, Mid-stfedni,
High-vysokd)

Direction: Nastaveni sméru otaceni ptislapového senzoru (FWD-doptedu,REV-dozadu)
Acceleration: Nastaveni rychlosti rozbéhu motoru bez ohledu na nastaveni max. vykonu
Motor Voltage: Nastaveni jmenovitého napéti akumuldtoru — hlidani podpéti. (Pokud nastavite
niz§i hodnotu, nez je napéti Vaseho akumulatoru, mize dojit k podbiti akumulatoru)

FWD: Nastaveni maximalni rychlosti pfi jizdé vpred
REYV: Enable/Disable: zapnuti/vypnuti zpétného chodu motoru
Mode: v této verzi SW nema funkci
Speed scale: nastaveni maximalni rychlosti zpétného chodu
Sound: On/Off: zapnuti/vypnuti vystrazného pipani pii zpétném chodu
Brake: Nastaveni sily motorové brzdy (v aktualnim SW pouze 0%-vypnuto, 1-100%-zapnuto = bez
moznosti zmény sily)

Tlacitko ,,Store/Save“: Naprogramovani nastavenych hodnot do jednotky

Tlacitko ,,Exit“: Vypnuti programu Personalized Setting Unit 1.1.

Upozornéni:

U motori 250W _je povoleno nastavit trvaly proud maximalné 13A a Spic¢kovy
proud maximalné 30A. Pri vySSich hodnotach bude motor pretizen a nelze na
néj pri poSkozeni uplatnit zaruku!!!
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